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Метод координат 
Координаты вектора 
퐴(푥 ; 푦 ; 푧 ), 퐵(푥 ; 푦 ; 푧 ) 
퐴퐵⃗{푥 − 푥 ; 푦 − 푦 ; 	푧 − 푧 } 
 
Угол между прямыми 
푎⃗{푥 ; 푦 ; 푧 }, 푏⃗{푥 ; 푦 ; 푧 } 

푐표푠훼 =
|푥 ∙ 푥 + 푦 ∙ 푦 + 푧 ∙ 푧 |

푥 + 푦 + 푧 ∙ 푥 + 푦 + 푧
 

 

Уравнение плоскости 
퐴 ∙ 푥 + 퐵 ∙ 푦 + 퐶 ∙ 푧 + 퐷 = 0 
 
Расстояние от точки до плоскости 
푀(푥 ;푦 ; 푧 ), 퐴 ∙ 푥 + 퐵 ∙ 푦 + 퐶 ∙ 푧 + 퐷 = 0 
 

휌 =
|퐴 ∙ 푥 + 퐵 ∙ 푦 + 퐶 ∙ 푧 + 퐷|

√퐴 + 퐵 + 퐶
 

 

Угол между плоскостями 
퐴 ∙ 푥 + 퐵 ∙ 푦 + 퐶 ∙ 푧 + 퐷 = 0  и   
퐴 ∙ 푥 + 퐵 ∙ 푦 + 퐶 ∙ 푧 + 퐷 = 0, 
 

푐표푠훼 =
|퐴 ∙ 퐴 + 퐵 ∙ 퐵 + 퐶 ∙ 퐶 |

퐴 + 퐵 + 퐶 ∙ 퐴 + 퐵 + 퐶
 

 

Угол между прямой и плоскостью 

푠푖푛휑 =
|퐴 ∙ 푥 + 퐵 ∙ 푦 + 퐶 ∙ 푧|

√퐴 + 퐵 + 퐶 ∙ 푥 + 푦 + 푧
 

где 푎⃗{푥, 푦, 푧} – любой вектора прямой; 
A, B, C – коэффициенты в уравнении плоскости 
퐴 ∙ 푥 + 퐵 ∙ 푦 + 퐶 ∙ 푧 + 퐷 = 0 или координаты 
нормали к плоскости 푛⃗{퐴, 퐵, 퐶}. 
 

Расстояние между скрещивающимися прямыми 
нужно использовать формулу нахождения 
расстояние от точки (на одной прямой) до плоскости 
(проходящей через вторую скрещивающуюся 
прямую и параллельную первой прямой) 

 


