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Метод координат 
Координаты вектора 
;ଵݔ)ܣ ;ଵݕ ;ଶݔ)ܤ ,(ଵݖ ;ଶݕ  (ଶݖ
ሬሬሬሬሬ⃗ܤܣ ଶݔ} − ;ଵݔ ଶݕ − ;ଵݕ ଶݖ	 −  {ଵݖ
 
Угол между прямыми 
;ଵݔ}⃗ܽ ;ଵݕ ଵ}, ሬܾ⃗ݖ ;ଶݔ} ;ଶݕ  {ଶݖ

ߙݏ݋ܿ =
ଵݔ| ∙ ଶݔ + ଵݕ ∙ ଶݕ + ଵݖ ∙ |ଶݖ

ඥݔଵଶ + ଵଶݕ + ଵଶݖ ∙ ඥݔଶଶ + ଶଶݕ + ଶଶݖ
 

 

Уравнение плоскости 
ܣ ∙ ݔ + ܤ ∙ ݕ + ܥ ∙ ݖ + ܦ = 0 
 
Расстояние от точки до плоскости 
;ெݔ)ܯ ெݕ ; ܣ ,(ெݖ ∙ ݔ + ܤ ∙ ݕ + ܥ ∙ ݖ + ܦ = 0 
 

ߩ =
ܣ| ∙ ெݔ + ܤ ∙ ெݕ + ܥ ∙ ெݖ |ܦ+

ଶܣ√ + ଶܤ + ଶܥ
 

 

Угол между плоскостями 
ଵܣ ∙ ଵݔ + ଶܤ ∙ ଵݕ + ଶܥ ∙ ଵݖ + ଵܦ = 0  и   
ଶܣ ∙ ଶݔ + ଶܤ ∙ ଶݕ + ଶܥ ∙ ଶݖ ଶܦ+ = 0, 
 

ߙݏ݋ܿ =
ଵܣ| ∙ ଶܣ + ଵܤ ∙ ଶܤ + ଵܥ ∙ |ଶܥ

ටܣଵଶ + ଵଶܤ + ଵଶܥ ∙ ටܣଶଶ + ଶଶܤ + ଶଶܥ
 

 

Угол между прямой и плоскостью 

߮݊݅ݏ =
ܣ| ∙ ݔ + ܤ ∙ ݕ + ܥ ∙ |ݖ

ଶܣ√ ଶܤ+ + ଶܥ ∙ ඥݔଶ + ଶݕ + ଶݖ
 

где ܽ⃗{ݔ, ,ݕ  ;любой вектора прямой – {ݖ
A, B, C – коэффициенты в уравнении плоскости 
ܣ ∙ ݔ + ܤ ∙ ݕ + ܥ ∙ ݖ + ܦ = 0 или координаты 
нормали к плоскости ሬ݊⃗ ,ܣ} ,ܤ  .{ܥ
 

Расстояние между скрещивающимися прямыми 
нужно использовать формулу нахождения 
расстояние от точки (на одной прямой) до плоскости 
(проходящей через вторую скрещивающуюся 
прямую и параллельную первой прямой) 

 


